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mouvable suppport (32) with control lever (34) pivotingly mounted on the articula- 
tion axis (30) and a second pulley (14) integral with the support (32) and offset with 
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DESCENDEUR AUTOBLOQUANT POUR CORDE A DEUX POSITIONS DE BLOCAGE 
TECH NIQUE ANTE RIEURE 

L' invention est~"relative a un descendeur autobloquant a deux positions de 
bloeage pour la deseente d'un utiliseteur le long d'une corde, et 
comprenant : 

- un premier flasque de base, equipe d'une premiere poulie fixe decalee 
par rapport a un axe d' articulation, perpendieulaire au premier flasque, 

- une deuxieme poulie solidBire d'un support mobile, monte a pivotement 
autour de l'axe dans un plan parallele au flasque de base, 

- un levier de commande assujetti a 1' ensemble support et deuxieme poulie 
pour former un dispositif coineeuf a deux positions de bloeage de la 
corde, laquelle est enroulee selon un S dans des gorges de guidage des 
deux poulies, le dfibloeage intervenant dans une position intermediaire du 
levier de commande, 

- un deuxieme flasque parallele au premier flasque de base avec 
interposition des deux poulies dans un intervalle transversal, ledit* 
deuxieme flasque etant escamotable pour autoriser 1 • enroulement de la 
corde sur les poulies-, 

- des moyens d' attache des deux flasques h un baudrier, 

- et une premiere surface de freinage agencee sur la premiere poulie fixe 
contre laquelle est pressee la corde par un bossage de la deuxieme poulie 
dans une premiere position de bloeage du levier de commande. 

Un tel descendeur est connu du document FP.-2451 752, dans lequel la 
deuxieme poulie est equipee de deux bossages cooperant avec la premiere 
poulie pour former un coinceur a deux positions de bloeage, lorsque le 
levier de commande pivotant se trouve alternativement dans deux positions 
extremes. On remarque que la fonction de coincement de chaque bossage 
s'exerce tou jours sur le meme brin intermediaire de la corde, agence entre 
les deux poulies. Le debatteroent du levier de commande entre les deux 
positions de bloeage est de 1'ordre d'un quart de eercle. et 1' action 
manuelle de deblocage vers la position intermediaire du levier de commande 
neeessite un effort important. 

EXPOSE DE L* INVENTION 
L'objet de 1 'invention consiste e ameliorer la fiabilite et la prehension 
d'un descendeur autobloquant a deux pesitiuns de bloeage. 

Le descendeur selon 1' invention est caracteriae en ce que le support 
pivotant comporte a 1 'oppose du levier de. commande, un taquet de 
coincement separe de la deuxieme poulie par un espace de passage de la 
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corde, et que la premiere poulie est dotee d'une deuxieme surface de 
freinage, eontre laquelle est pressSe la corde par le taquet de coincement 
lorsque la poignee de commande est dSplacee vers une deuxieme position de 
blocage. 

L'axe d' articulation du support mobile est excentre par rapport au centre 
fictif de la deuxieme poulie, de man i ere a augmenter le couple de serrage 
de la corde lorsque le levier de commande est sollicite vers la premiere 
position de blocage. 

L'espace de passage du support entre la deuxieme poulie et le taquet de 
coincement est traverse par deux brins adjaeents d'une boucle de la corde, 
laquelle est enroulee sur la premiere poulie. 

Lorsque le descendeur est en service, la position en Squerre de la poignee 
de commande en facilite la prehension et 1 'actionnement par 1 'utilisateur 
lors du debattement vers la position intermSdiaire de dSblocage. 

Le descendeur est eccroche au baudrier au moyen d'un roousqueton et d'une 
sangle de liaison. Le positionnement du mousqueton s'effectue dans des 
lumieres oblongues de sections dScroissantes pratiquees aux extrSmites des 
f lasques . 

DESC RIPTION R APIDE DES FIGURES 
D'autres avantages et caracteristiques ressortiront plus clairement de la 
description qu va suivre d'un mode de realisation de 1' invention, donne a 
titre d'exemple non liroitatif. et represents aux dessins annexes, dans 
lesquels : 

- la figure 1 montre une vue en elevation du descendeur selon 1 'invention, 
represents en position ScartSe du deuxieme flasque pour 1 'enroulement de 
la corde sur les poulies ; 

- la figure 2 est une vue identique de la figure 1 en position 
intermediaire de dSblocage de la poignee de commande, le deuxieme flasque 
n'Stant pas represents pour plus de clartS ; 

- les figures 3 et 4 sont des vues identiques a la figure 2, le descendeur 
Stent represents respectivement dans une premiere et dans une deuxieme 
position de blocage. »?f» "»? poignee ; • • 

- la figure 5 montre le descendeur a l'Stat de repos lors du transport ; 

- la figure 6 reprSsente le premier flasque de base SquipS de 2a premiere 
poulie et de l'axe d' articulation ; 
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- Is figure 7 est une vue de profil du descendeur en position fermee du 
deuxieme flasque ; 

- la figure 8 montre le support mobile comportant le levier de eommande, 
la deuxieme poulie et le taquet de coincement. 

DESCRIPTION DETAILLEE DE L* INVENTIO N 
Sur les figures, un descendeur 10 autobloquant a deux positions de 
blocage, comporte une peire de poulies 12,14, logees dans un intervalle 16 
transversal menage entre deux flasques 18,20 paralleles. La premiere 
poulie 12 est montee fixe su moyen d'une vis 21 sur le premier flasque de 
base 18, en etant immobilisee en rotation. Le secteur circulaire superieur 
de la poulie 12 est dote d'une gorge 22 de guidage de la corde 24. L' autre 
partie, orientee vers la deuxieme poulie 14, est equipee d'une premiere 
surface de freinage 26 et d'une deuxieme surface de freinage 28. Les deux 
surfaces 26,28 sont sensiblement rectilignes en faisant entre elles un 
angle obtu. 

Dans la zone mediane du flasque de base 18 fait saillie un axe 30 fixe, 
s'etendant parallelement a la vis 21 de fixation de la premiere poulie 12. 
Sur l'axe 30 est monte a rotation limitee un support 32 mobile, separe du 
flasque de base 18 par un faible jeu axial, eutorisant le pivotement du 
support 32 a l'interieur de 1- intervalle 16 dans un plan parallele au 
flasque de base 18. L'une des extremites du support 32 mobile est 
prolongee lateral ement par un levier de eommande 34, dont 1 ' actionnement 
roanuel pilote le blocage et le deblocage de . la corde 24, ainsi que la 
Vitesse de deseente. L' autre extremite du support 32 est pourvue d'un 
taquet de coincement 36, alors que la deuxieme poulie 14 est immobilisee 
en rotation sur le support 32 entre le levier 34 et le taquet 36. 

La deuxieme poulie 14 est conformee en came eomprenant un secteur 
circulaire a gorge 38 de guidage de la corde 24, et un bossage 40 destine 
& cooperer evec la premiere surface de freinage 26. Un orifice 42 
circulaire traverse la poulie 14 pour autoriser le montage du support 32 
mobile sur l'axe 30 fixe du flasque de base 18. 

L' orifice 42 est excentre par rapport eu centre fictif 44 de la gorge 38 
<-.l-cu.iaJr» de la Jpuxieme poulie 14, de maniere a augmenter le couple lore 
d'un blocage automatique 3 la suite d'une chute. L'orifice 42 est situe 
entre le centre fictif 44 de la gorge 38 et l'argte 46 rectiligne agencee 
& 1' oppose de la gorge 38. 
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• Un espace 48 de passage de la corde 24 est menage entre la deuxieme poulie 
14 et le taquet de coincement 36. 

Le deuxieme flasque 20 d' obturation de 1 'intervene 16 transversal, est 
monte k basculement en ciseaux sur l'axe fixe 30 entre une position 
ecartee (fig.l) appropriee a 1' engagement selon un S de la corde 24 dans 
les gorges 22,38 de guidage des deux poulies 12,14, et une position ferraee 
(fig. 7) dans laquelle les deux flesques 18,20 sont disposes en regard l'un 
de 1' autre, en empSehant tout echappement de la corde 24 hors de 
1» intervene 16. Le premier flasque 18 de base comporte avantageusement un 
rebord 50 en equerre orients en direction du deuxieme flasque 20. 

A 1' oppose du rebord 50, le premier flasque 18 est dote d'une lumiere 52 
oblongue de section decroissante vers le bas. Le deuxieme flasque 20 
comporte egalement une lumiere 54 de meme profil, susceptible de venir en 
alignement en position fermee avec la lumiere 52 conjuguee, pour autoriser 
.le passage d'un mousqueton d -attache, reli€ au baudrier d ' encordement de 
'1'utilisateur. Un cliquet articule est associe a la lumiere 52 du deuxieme 
flasque 20 pour faciliter 1 ' introduction du mousqueton. 

Le fonctionnement du descendeur 10 autobloquant est le suivant : 

Apres basculement du deuxieme flasque 20 vers la position ecartee (fig.l), 
1'utilisateur enroule la corde 24 autour de la gorge 38 de la deuxieme 
poulie 14, suivi du passage dans 1- espace intermediaire delimits par 
1' arete 46 et la premiere surface de freinage 26. La corde 24 passe 
ensuite dans la gorge 22 de la premiere poulie 12, puis dans 1' espace 48 
adjacent entre le tBquet de coincement 36 et 1' arete 46. La refermeture du 
deuxieme flasque 20 emprisonne la corde 24 dans 1- interval le 16, et tout 
ecartement accidentel des flasques 12,14 est' exclu par la presence du 
mousqueton dans les lumieres 52,54. La section decroissante des lumieres 
52,54 permet un positionnement et un centrage corrects du mousqueton 
independamment de sa dimension. 

La figure 2 montre le descendeur 10 en position debloquee, correspondant a 
la position intermediaire de la poig.. e - .de commar.iSo 34, autoT^ant le 
mouvement de descente de 1'utilisateur le long de la corde 24 verticale. 
La Vitesse de descente est controlee par la friction de la corde 24 dans 
les deux gorges 22,38 des poulies 12,14. La venue de la poignee 34 dans la 
position intermediaire resulte d'une action volontaire exercee 
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manuellement par 1 ' utilisateur dans le sens de la fleche Pi. 11 en resulte 
un pivotement predetermine du support 32 autour de l'axe 30 et dans le 
sens inverse des aiguilles d'une montre, de maniere a neutraliser la 
reaction du bossage 40 et du taquet de coinceroent 36 sur la corde 24. 

En cas de relachement de la poignee de commande 34, notanunent h la suite 
d'une chute non controlee, les forces de friction engendrent une tension 
sur la corde 24 (voir fleche F2, fig.3) qui sollicite le support 32 mobile 
dans le sens des aiguilles d'une montre. Le bossage 40 de la deuxieme 
poulie 14 eoinee la corde 24 contre la premiere surface de freinage 26 de 
la premiere poulie 12, et bloque automatiquement le mouvement de descente. 
L' utilisateur reste alors suspendu en toute securite a la corde 24, et la 
poignee de commande 34 occupe une premiere position relevee de blocage. 
Dans cette position, le couple de serrage de la corde est optimum, grace a 
l'excentricite de la deuxieme poulie 14. Le taquet de coincement 36 est 
inactif, en etant ecarte au maximum de la deuxieme surface de freinage 28. 

A partir de cette premiere position de blocage. le deblocage s'opere 
normalement par abaissement manuel de la poignee 34 selon la fleche Fl, 
vers la position intermediaire de la figure 2. 

Cette action de deblocage est facilitee par le positionnement en saillie 
du levier de commande 34. lequel s'etend sensiblement a angle droit par 
rapport au flasque de base 18. 

Un deplacement poursuivi eu-dela de la position intermediaire, amene le 
support 32 et la poignee de commande 34 vers une deuxieme position 
abaissee de blocage (figure 4). dans laquelle le taquet de coincement 36 
presse la corde. 24 contre la deuxieme surface de freinage 28 de la 
premiere poulie 12. La deuxieme poulie 14 n'exerce aucun effet de blocage 
sur la corde 24, etant donne que 1'arSte 46 est sensiblement parallele a 
la premiere surface de freinage 26. Le deblocage de la corde 24 se produit 
automatiquement par relevement de la poignee de commande 34 vers la 
position intermediaire. 

La figure S montre v'etat du decccndeur 10 hors -service, notamment lors du 
transport. La forme et l'excentricite de la deuxieme poulie 14 autorisent 
en 1' absence de corde 24, un libre pivotement du levier de commande 34 
au-dela de la premiere position, sans que le bossage 40 ne touche la 
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premiere surface de freinage 26. La poignee 34 est alors sensiblement 
parallele aux flasques 18.20, et ne se trouve plus en saillie. Le 
transport du descendeur 10 s'effectue alors sans gene pour l'utilisateur. 

Selon une variante, 1 'orifice 42 de la deuxieme poulie 14 est egence 
coaxialement sur le centre fietif 44. 

L'invention s'etend egalement a un descendeur pour corde double de rappel, 
dans lequel chaque poulie 12,14 comporte deux gorges juxtaposees de 
guidage de la corde 24. 
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1. Descendeur autobloquant a deux positions de blocage pour la descente 
d'un utilisateur le long d'une corde 24, et comprenant : 

- un premier flasque 18 de base, equipe d'une premiere poulie 12 fixe 
decalee par rapport a un axe 30 d' articulation, perpendiculaire au premier 
flasque 18, 

- une deuxieme poulie 14 solidaire d'un support 32 mobile, monte a 
pivotement autour de 1'axe 30 dans un plan parallele au flasque de base 
18, 

- un levier de commande 34 assujetti a 1- ensemble support 32 et deuxieme 
poulie 14 pour former un dispositif coineeur a deux positions de blocage 
de la corde 24, laquelle est enroulee selon un S dans des gorges 22,38 de 

• guidage des deux poulies 12,14, le deblocage intervenant dans une position 
intermediaire du levier de commande 34, 

- un deuxieme flasque 20 parallele au premier flasque 18 de base avec 
interposition des deux poulies 12,14 dans un intervalle 16 transversal 
ledit deuxieme flasque 20 etant escamotable pour autoriser 1 . enroulement 
de la corde 24 sur les poulies 12,14, 

- des moyens d« attache des deux flasques 18,20 a un baudrier, 

- et une premiere surface de freinage 26 agencee sur la premiere poulie 12 
fixe centre laquelle est pressee la corde par un bossage 40 de la deuxieme 
poulie 14 dans une premiere position de blocage du levier de commande 34 
caracterise en ce que le support 32 pivotant comporte a 1- oppose du levier 
de commande 34. un taquet de coincement 36, eepare de la deuxieme poulie 
14 par un espace 48 de passage de la corde 24, et que la premiere poulie 
12 est dotee d'une deuxieme surface de freinage 28, centre laquelle est 
pressee la corde par le taquet de coincement 36 lorsque la poignee de 
commande 34 est deplacee vers une deuxieme position de blocage. 

2. Descendeur autobloquant selon la revendication 1, caracteri-se en ce que 
les premiere et deuxieme surfaces de freinage 26,28 de la premiere poulie 
12 fixe sont sensiblement rectilignes en faisant entre alias un angle 


WO 90/10476 PCT/FR90/00167 

r 

obtu, et que le levier de commande 34 se trouve en saillie en position 
intermediaire, sensiblement a angle droit par rapport, au flasque de base 
18. 

3. Descendeur autobloquant selon la revendication 1, caracterise en ce que 
l'axe 30 d • articulation du support 32 mobile est excentre par rapport 

au centre fictif 44 de la deuxieme poulie 14, de maniere a augmenter 
le couple de serrage de la corde lorsque le levier de commande -34 est 
sollicitS vers la premiere position de blocage. 

4. Descendeur selon la revendication 3, caracterise en ce que la deuxieme 
poulie 14 est pourvue d'un orifice 42 circulaire, dans lequel s 1 engage 
l'axe d 1 articulation 30 lors du montage du support 32, !• orifice 42 etant 
situe entre ledit centre fictif 44 et une arete 46 agenc£e a 1 • opposS de 
la gorge 38. 

5. Descendeur selon la revencication 4 t caract€ris§ en ce que l'ar§te 46 
de la deuxieme poulie 14 s'etend sensiblement parallelement a la premiere 
surface de freinage 26 de la premiere poulie 12 lors du dSbattement de la 
poignee de commande 34 entre la position intermediaire et la deuxieme 
position de blocage. 

6. Descendeur selon la revendication 1, caracterise en ce que la deuxieme 
poulie 14 est montee coaxialement sur l f axe 30 du premier flasque 18 

de base. 

7. Descendeur selon la revendication l f caracterise en ce que l'espace 48 
de passage du support 32 entre la deuxieme poulie 14 et le taquet de 
coincement 36 est traverse par deux brins adjacents d'une boucle de la 
corde 24 f laquelle est enroul€e sur la premiere poulie 12. 

8. Descendeur selon la revendication 7, caract€ris§ en ce que le deuxieme 
flasque 20 est monte a basculement en ciseaux sur 1» axe 30 d 1 articulation 
du descendeur 10, entre une position ecartSe et une position fermee. 

9. Descendeur selon "la revendication 8, caracterise en ce que le premier 
flasque 18 de base est dote d'un rebord 50 en equerre oriente vers le 
deuxieme flasque 20 lorsque ce dernier se trouve en position fermee. 
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